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1. Ziele aus Arbeitspaket tp
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GRUNDIDEE:  ENTWICKLUNG,  AUFBAU UND TEST EINES SICHERHEITSLEITSTANDES

1 ZIELE AUS ARBEITSPAKET TP



2. Workflow
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DIGITALISIERUNG SICHERHEITSNORMEN

2 WORKFLOW

Sicherheitsleitstand Sicherheitsnormen

Ausschnitt aus Sicherheitsdatenbank
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PLANUNG UND MODELLIERUNG

2 WORKFLOW

Im
po

rt
er

Planung

Sicherheitsnormen

App/Skript 
„Sicherheits-

zonen“

Umgebungsmodell

Sicherheitsleitstand
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DROHNENAUFNAHME

2 WORKFLOW

2x Befliegung mit DJI-Mavic-Pro 
182 Fotos
Fläche: ca. 4.000 m2
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DROHNENAUFNAHME -  ORTHOFOTO

2 WORKFLOW
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DROHNENAUFNAHME – 3D-MESH-MODELL

2 WORKFLOW

Drohnenaufnahme 14.6.2023 

https://webodm.teamproject.de/map/project/15/task/9829dbb3-600e-419f-b675-dc7ed4a35551/
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MODELLIERUNG

2 WORKFLOW

Modellierungsquellen: City-GML, DGM1, Punktwolke, Schutzzonen, Objekte aus Planung
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MODELLIERUNG

2 WORKFLOW

Modellierungsquellen: City-GML, DGM1, Punktwolke, Schutzzonen, Objekte aus Planung
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AUFBAU WLAN-NETZ

2 WORKFLOW

Batterie unabhängig von Stromnetz, auch während 
der Winterzeit

Stromgewinnung über Solar
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AUFBAU WLAN-NETZ

2 WORKFLOW
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HERSTELLUNG DER MASCHINENKOMMUNIKATION

2 WORKFLOW

B40-Master
Sicherheitsfunktionen

Datentransfer via OPC 
UA Server

Kommunikationsschicht: WiFi + Middleware

Sicherheitsleitstand

Kollisionsprüfung

Client

Im
po

rt
er

App/Skript 
„Hüllkurven-

planer“

App/Skript 
„Kollisions-

berechnung“

Baggermodell

Umgebungsmodell
Planung

Sicherheitsnormen

App/Skript 
„Sicherheits-

zonen“
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SICHERHEITSLEITSTAND MIT KARTENFUNKTIONALITÄT

2 WORKFLOW

B40-Master
Sicherheitsfunktionen

Datentransfer via OPC 
UA Server

Kommunikationsschicht: WiFi + Middleware

Sicherheitsleitstand

Kollisionsprüfung

Client

Im
po

rt
er

App/Skript 
„Hüllkurven-

planer“

App/Skript 
„Kollisions-

berechnung“

Baggermodell

Umgebungsmodell
Planung

Sicherheitsnormen

GUIApp/Skript 
„Sicherheits-

zonen“

In
te

rf
ac

e:
 

RE
ST

AP
I
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DARSTELLUNG IM LEITSTAND SZENARIO 1:  KOLLISION OBERLEITUNG

2 WORKFLOW
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DARSTELLUNG IM LEITSTAND SZENARIO 1:  DEMO

2 WORKFLOW
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DARSTELLUNG IM LEITSTAND SZENARIO 2:  L ICHTRAUMPROFIL

2 WORKFLOW
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DARSTELLUNG IM LEITSTAND SZENARIO 2:  DEMO

2 WORKFLOW
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VERBINDUNG ZUM MENSCHEN

2 WORKFLOW

Gewinnung und Verarbeitung von GNSS-Daten und RTK-Korrekturdaten

Sicherheitsleitstand

GNSS 
Service

Im
po

rt
er

Planung

Sicherheitsnormen

App/Skript 
„Sicherheits-

zonen“

Datenempfang über GNSS-Antenne
Bearbeitung und Weiterleitung der Daten 

via Esp32

Satellit

Basisstation

Personenortung
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DARSTELLUNG IM LEITSTAND: MENSCH

2 WORKFLOW
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DARSTELLUNG IN VR

2 WORKFLOW



3. Ausblick
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Definition von Schutzobjekten im Leitstand

Drohnenaufnahmen als 3-D-Modell in Echtzeit

5 ½ G-Netz zur Reduzierung von Latenzen (Ziel: 10 ms)

3D – Modelle mit mobilem LIDAR-3D-Scanner

Einbindung AR-Brillen

Warnung des Menschen (akustisch, physisch/ Vibration)

Integration ESP32 in Bauhelm

Integration Mensch in Leitstand

dynamische Verbindung zur Datenbank Schutzobjekte

FOLGENDE PUNKTE SOLLTEN ZUKÜNFTIG NOCH BETRACHTET WERDEN:

4 AUSBLICK
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