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1 ZIELE AUS ARBEITSPAKET TP team @) project

GRUNDIDEE: ENTWICKLUNG, AUFBAU UND TEST EINES SICHERHEITSLEITSTANDES

TR G_Efahrenbereichgp!.a__ﬂung Geeignete Benachrichtigungstechnologie

I:I'I- L

E E Maschinen-Kinematik ol (Push-Nachrichten etc.)
t o Adaptiv je nach i
5o Anbaugerat Vorgabe digitaler Erfassung '

A 4 Sicherheitskafig  Baustellenpersonal

Handlungsfelder:

» Erfassung der Positionen, Geschwindigkeiten und
Richtungen von dynamischen und statischen Objekten

» Einbindung vorliegender Planungsdaten

# Architektur und Technologien zur zuverlassigen
Ubertragung

#» Hullraumplanung fur Gefahrenbereich der Maschine
in Anhangigkeit des Anbauwerkzeuges

# Realisierung von Sicherheitsfunktionen auf der

Maschine
# Daten-Speicherung/-Dokumentation/-Aufbereitung
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DIGITALISIERUNG SICHERHEITSNORMEN

Sicherheitsleitstand = IBB Sicherheitsnormen
—

Microsoft” :

SQL Server

Ausschnitt aus Sicherheitsdatenbank

class subclass object property Name Value Unit Reference Regulation Date
10 101 1011 10111 Abstandszone 1 - Radius Zylinder Mensch 500 mm outer edge of object VBG - BGI 770 2011
10 101 1011 10112 Abstandszone 1- Héhe Zylinder Mensch 500 mm upper edge of object VBG - BGI 770 2011
10 101 1011 10113 Abstandszone 2 - Radius Zylinder Mensch 1000 mm outer edge of object
10 101 1011 10114 Abstandszone 2 - Hohe Zylinder Mensch 1000 mm upper edge of object
30 301 3011 30111 Abstandszone 1 - Baumhohe 1500 mm upper edge of object RAS-LP4 1999
30 301 3012 30121 Abstandszone 1 - Wurzelradius 2500 mm outer edge of object RAS-LP4 1999
30 301 3013 30131 Abstandszone 1 - Stammradius 500 mm outer edge of object
30 301 3014 30141 Abstandszone 1 - Kronenradius 1500 mm outer edge of object RAS-LP4 1999
30 301 3011 30112 Abstandszone 2 - Baumhohe 2000 mm upper edge of object
30 301 3012 30122 Abstandszone 2 - Wurzelradius 3000 mm outer edge of object
30 301 3013 30132 Abstandszone 2 - Stammradius 3000 mm outer edge of object
30 301 3014 30142 Abstandszone 2 - Kronenradius 2000 mm outer edge of object

50 503 5032 50321 Abstandszone 1 - Laternen Hohe 500 mm upper edge of object BGBau-B 181 2021
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PLANUNG UND MODELLIERUNG

Sicherheitsleitstand
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DROHNENAUFNAHME
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DROHNENAUFNAHME - 3D-MESH-MODELL
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MODELLIERUNG

team @Pproject

Modellierungsquellen: City-GML, DGM1, Punktwolke, Schutzzonen, Objekte aus Planung
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MODELLIERUNG

Modellierungsquellen: City-GML, DGM1, Punktwolke, Schutzzonen, Objekte aus Planung
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AUFBAU WLAN-NETZ

> Batterie unabhangig von Stromnetz, auch wahrend
der Winterzeit

> Stromgewinnung Uber Solar
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AUFBAU WLAN-NETZ
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HERSTELLUNG DER MASCHINENKOMMUNIKATION

cam 3 proect D) O
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Kommunikationsschicht: WiFi + Middleware
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SICHERHEITSLEITSTAND MIT KARTENFUNKTIONALITAT
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DARSTELLUNG IM LEITSTAND SZENARIO 1: KOLLISION OBERLEITUNG
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DARSTELLUNG IM LEITSTAND SZENARIO 1: DEMO
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DARSTELLUNG IM LEITSTAND SZENARIO 2: LICHTRAUMPROFIL
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DARSTELLUNG IM LEITSTAND SZENARIO 2: DEMO
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VERBINDUNG ZUM MENSCHEN
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DARSTELLUNG IM LEITSTAND: MENSCH

pleSceneModel - Windows, Mac, Linux - Unity 2021.3.16f1.git.2021.3/evg/staging/82bb020e-b03b1330/draft-0.4200023 Personal* <DX11>

imponent  Window Help

‘4
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DARSTELLUNG IN VR
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FOLGENDE PUNKTE SOLLTEN ZUKUNFTIG NOCH BETRACHTET WERDEN:

> Definition von Schutzobjekten im Leitstand

> Drohnenaufnahmen als 3-D-Modell in Echtzeit

> 5% G-Netz zur Reduzierung von Latenzen (Ziel: 10 ms)

> 3D — Modelle mit mobilem LIDAR-3D-Scanner

> Einbindung AR-Brillen

> Warnung des Menschen (akustisch, physisch/ Vibration)
> Integration ESP32 in Bauhelm

> Integration Mensch in Leitstand

> dynamische Verbindung zur Datenbank Schutzobjekte
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VIELEN DANK FUR IHRE AUFMERKSAMKEIT
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